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La presente invention concerne un dispositif anti-retour a 

double effet. 

On connait deja des dispositifs de ce genre qui sont interpo- 
ses entre deux arbres rotatifs, a savoir un arbre menant et un arbre mene 

5 et qui sont destines a bloquer en rotation l ! arbre mene, aussitOt que l'arbre 

menant cesse de tourner. 

Certains de ces dispositifs connussont du type a coincement 
de'billes et presentent de ce fait Tinconve'nient d'etre tres sensibles a la 
vitesse de rotation. En effet il ne peuvent pas tourner a grande vitesse a 

10 cause de 1' effet de la force centrifuge. 

Un autre dispositif anti-retour connu utilise entre les arHres 
menanf et mene* coaxiaux un ressort d'autoserrage assurant l'accouple- 
ment entre les deux arbres et participant de ce fait a la transmission. Le 
ressort he*licoi'dai est enroule sur les surfaces externes des deux arbres et 

15 de ce fait il se ferme et se resserre lorsque l'arbre menant est entrafne en 
rotation, le serrage du ressort assurant 1'entrafnement de l'arbre men£. Un 
tel dispositif presente l'inconvenient de ne pouvoir fonctionner que dans un 
seulsens, d'introduire une resistance de frottement en marche normaleet 
de laisser se produire un certain glissement, d'ou un manque de precision. 

2 0 La presente invention vise a remedier aux inconvenients des 

dispositifs connus de ce genre. 

A cet effet be dispositif anti-retour a double effet interpose 
entre deux a rbres r otatifs coaxiaux respectivement menant et mene, est ca- 
racterise en ce qu'il comprend une cage externe roaxiale fixe a 1'intSrieur 

25 de laquelle les deux arbres sont montes a rotation par 1'intermediaire de 
rouiements, deux organes d'accouplement respectivement solidaires des 
arbres menant et mene* et coop^rant en rotation avec un certain jeu entre 
eux pour assurer la transmission du mouv.ement, et un ressort helicotdal 
loge* dans la cage, prenant normalement appui, a 1'etat dStendu, sur la sur- 

30 face cylindrique interne de la cage, a lWrieur duquel sont log^s les deux 
organes d'accouplement menant et men€ et dont les deux extremites repiiees 
8 ontloge*es dans les intervalles existant entre les deux organes d'accouple- 
ment, de telle facon que lors d'une rotation de l'arbre menant dans un sens 
ou dans l'autre le ressort helicol'dal soit toujours enroule sur lui^meme et 
35 se retracte permettaht ainsi une libre transmission du mouvement et que, 
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si l'arbre menant est bloque en rotation, toute rotation dans un sens ou dans 
l'autre de l'arbre mene soit rendue impossible par suite de la detente du'res- 
sort et de son arcboutement sur la surface interne de la cage fixe. 

Le dispositif anti-retour a double effet suivant l'invention of- 
fre l'avantage qu'il n'introduit aucune resistance de frottement en marche 

per tubant la transmission du mouvement de rotation de l'arbre 

menant a l'arbre mene. Par aiileurs il peut tourner a grande vitesse sans 
inconvenient. ^ 

Lorsque ce dispositif est associe a une vis a haut rendement 
telle qu'une vis a rouleauxsatellitesou a recirculation de billes , il assure un 
blocage efficace, evitant tout retour en arriere intempestif de la vis sous 
l'effet de la charge. Dans cette application le dispositif suivant l'invention 
permet d'eviter 1'emploi d'un moteur frein beaucoup plus couteux. 

On decrira ci-apres, a titre d'exemple non limitatif.une for- 
15 me d'execution de la presenteinvention en reference au dessin annexe ■ 
sur le quel : 

La figure 1 est une vue en coupe axiale. faite suivant la ligne 
I - I de la figure 2 , d'un dispositif anti-retour a double effet suivant l'inven- 
tion. 

20 La figure 2 est une vue en coupe transversale faite suivant la 

ligne II-II de la figure 1. 

Le dispositif anti:-retour suivant l'invention est destine a Stre 
interpose entre deux arbres menant et mene, en vue d'assurer la transmis- 
sion du couple moteur et d'empScher toute rotation intempestive dans un 

25 sens ou dans Tautre de l'arbre mene, lorsque l'arbre menant est fixe. Dans 
la forme d'execution representee sur les figures 1 et 2 les arbres menant 1 
et mene 2 sont respectivement montes a rotation a I'interieur d'une cage 
cylindrique fixe 3, par l'intermediaire de roulements 4 et 5, tous ces ele- 
ments etant coaxiaux. 

30 Les arbres menant 1 et mene<2 comprennent respectivement 

des parties externes de diametre relativement petit J_a 2a accoupiees , par 
l'intermediaire de clavettes 6 et 7. aux organes amont et aval dans la charne 
de transmission cinematique, des parties intermediates lb, 2b de plus 
grand diametre, constituant des portees cylindriques log^es a I'interieur 

35 des roulements respectifs 4 et 5, et des parties internes U , 2c de plus 
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grand diametre encore constituant des organes d'accouplement mutuel . L es 
parties intermediates lb_, 2b_ des deux arbres 1 et 2 presentent des cham- 
brages coaxiaux dans lesquels est engage un axe interne 8 sur la partie cen- 
trale de la peripheric duquelpcrrtent des surfaces cylindriques de mgme 
5 rayon JjT , des deux organes d'accouplement Jj: et 2c. Ces deux organes 

d'accouplement ont sensiblement la forme de segmentsde cylindre delimiter 
par deux faces planes paralleles Ve , Ze delimitant entres, de part et d ! au- 
tre de 1'axe central 8,des espaces radiaux 9 et 11. opposes diametralement. 

A l'interieur de la cage 3 et entre les deux rouiements 4 et 5 
10 est loge un ressort he*licoldal 12 qui est normalement detendu et prend ap- 
pui sur la surface interne 3a de la cage fixe 3. Les organes d'accouplement 
J^c et 2c sont log€s a l'interieur du ressort helicoi'dal 12 et leus surfaces 
cylindriquesexterneslf et 2f sont adjacentes aux spires du ressort 12. Les 
parties extremes 12a et 12b de ce ressort sont replies vers l'interieur 

15 en direction de l'axe 8 et elles sont engag^e's respectivement dans les espa- 
ces radiaux 9 et 11 de'limite's entre les faces planes J_e et 2e des deux orga- 
nes d'accouplement J_c et 2c en £tant ainsi opposes diametralement. 

L f ensemble des elements constitutifs du dispositif anti- 

retour suivaht I'invention est maintenu en place au moyen de deux circlips 

20 13 et 14 s'engageant dans des gorges correspondantes prevues dans la sur- 
face cylindrique interne de la cage 3 et maintenant les deux rouiements 4 et 
5 contenant entre eux le ressort 12 a spires jointives. 

Le fonctionnement du dispositif anti- retour suivant I'inven- 
tion est le suivant : si I'arbre menant 1 est entrame en rotation dans le sens 

25 des aiguilles d'une montre sur la figure 2, somorgane d'accouplement lc 
rencontre tout d'abord , par sa face plane J_e . la partie extreme repliee 
12a du ressort 12 et l'entrafne en direction de la face plane en regard 2e. 
de 1'autre organe d'accouplement 2c. Ceci est rendu possible par le jeu 
existant dans I'espace radial 9Jeu qui permet un leger deplacement relatif 

30 de la partie extreme 12a du ressort. Ce deplacement est suffisant pour en- 

rouier legerement le ressort sur lui-meme et provoquer sa retraction en 
direction de l'axe , ce qui a pour effet de supprimer l'arcboutement du res- 
sort 12 sur la surface interne cylindrique J3a de la cage 3, arcboutement qui 
existe normalement lorsque le ressort est au repos al'etat detendu. Le res- 

35 sort 12 -etant retracte, il ne s'cppose plus a la' rotation a l'interieur de la cage. 
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et l'organe d'accouplernentlc_ entrafne aiors l'autre organe d'accouplement 
2x et par consequent 1'arbre mene 2 en rotation dans le sens.dejS aiguille© 
d'une montre, sans freinage de la transmission sur la cage externe 3. 

Dans le cas d'une rotation en sens inverse des aiguilles d'une 
5 montre, le mSrne phenomene se produit, l'organe d'accouplement l_c_ repous- 

sant alors l'autre extremite repliee 12b du ressort 12 et provoqant egale- 
ment la retraction et le deblocage de ce ressort. 

Lorsque la rotation de 1'arbre menant 1 cesse, le ressort 12 
qui cesse d'etre comprime sur lui-meme se detend et vient fortement en 

10 appui sur la surface interne de la cage 3. A partir de ce moment le ressort 
12 assure le blocage de 1'arbre mene 2 . En effet si ce dernier sous Tac- 
tion d'une charge quelcpnque tend a tourner dans le sens des aiguilles d'une 
montre sur la figure 2, l'organe d'accouplement 2c. qui tend a tourner dans 
ce meme sens, vient rencontrer la partie extreme 12b_ du ressort 12 et 

15 tend a l'entralher. Toutefois ce sens de rotation correspondaa un de*r6uie- 

ment du ressort qui tend alors a s'etendre vers l'exte'rieur, et par conse- 
quent la pression exerc^e par le ressort 12 sur la surface interne de la 
cage 3 augmente ainsi que l'arcboutement. II en resulte que 1'arbre men^ 2 
est emp£che\de tourner par le ressort 12. 
20 ii en est de meme si 1'arbre mene* 2 tend a tourner dans le 

sens inverse des aiguilles d'une montre. C'est alors la partie extreme re- 
plied 12a du ressort 12 qui est repousseepar l'organe d'accouplement 2c 
et. qui provoque l'arcboutement du ressort 12 a linterieur de la cage 3. 

On voit ainsi, d'apres ce qui precede ,que quel que soit le 

25 sens de rotation suivant lequel 1'arbre 2 est sollidte, ce dernier est emp6- 

che de tourner et ii est parfaitement bloque* en rotation. 

Par contre lorsque 1'arbre menant Itourne dans un sens ou 
dans l'autre, le ressort 2 ne s'oppose pas a la rotation car il est toujours 
• entratoe, a partir de son extremite J2a ou 12b , dans un sens qui corres- 

30 pond au sens d'enroulement normal de ce ressort et qui provoque done sa 

retraction. 

II est bien entendu que les differents modes de realisation 
qui ont ete decrits ci-dessus ont ete donne's a titre purement indicatif et 
' nullement iimitatif et que de nombreuses modifications sans pour autant 
35 sortir du cadre de la presente invention. 
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C ! est ainsi que les arbres menant et mene pour raient former 
un accouplement a clabots a plusieurs clabots sur chaque arbre, imbriques 
les uns dans les autres et entre lesquels sont logees les deux extremites re 
plie"es du ressort 12. Ces deux extremites ne sont d'ailleurs par force"ment 
oppo sees diametral ement dans ce cas. 
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E.EVENDI CATIONS 

1. Dispositif anti-retour a double effet interpose entre deux 
arbres rotatifs coaxiaux respectivement memnt et mene caracterise en ce 
qu -il comprend une cage externe coaxiale fixe 3 a 1'interieur de laquelle les 
deux arbres 1. 2 sont montes a rotation par 1'intermediaire de roulements 
4> 5f deux organes d'accouplement ,1c, _2c respectivement solidaires des 
arbres menant et mene et cooperant en rotation avec un certain jeu entre eux 
pour assurer la transmission du mouvement, et un ressort helicoldal 12 
lege dans la cage, prenant normalement appui. a I'etat detendu. sur la sur- 
face cylindrique interne de la cage, a 1'interieur duquel sont loges les deux 
organes d'accouplement menant et mene et dont les deux extremes repliees 
Ua, 12b sont logees dans les intervalles existant entre les deux organes 

d'accouplement. 

2. Dispositif suivant la r evendication 1 caracterise en ce que 
chacun des arbres menant 1 et mene 2 comprend une partie externe Ja, 2a, 
une partie intermediate lb. 1c formant portee cylindrique logee dans l«un 
des roulements 4. 5 et une partie interne de plus grand diametre constituant 

l'organe d'accouplement ±c, 2c. 

3. Dispositif suivant la revendication 2 caracterise en ce que 
les deux organes d'accouplement 1c. 2c ont la forme de segments de cylin- 
dre dont les faces planes paralleles le, 2e delimited entre elles des espa- 
ces radiaux 9. 11 diametralement opposees. dans lesquels sont engagees les 
parties extremes 12a, I2b du ressort repliees en direction de 1'axe de rota- 
tion. 

4. Dispositif suivant la revendication 3 caracterise en ce que 
un axe central 8 s'engage dans des chambrages coaxiaux prevus dans les par 
ties intermediates lb, 2b des deux arbres 1, 2 et sur cet axe prennent ap- 
pui des surfaces cylindriques internes Id, 2d, de meme rayon, des deux 
organes d'accouplement lc, 2c. 



